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Cwiczenie 3
Obliczenia przenosnika
shimakowego



Algorytm obliczen

Punktem wyjscia do obliczenia wydajnosci przeno$nika
slimakowego Jest okreslenie st¢zenia pylu w spalinach
opuszczajacych kociot 1 strumienia objetosci tych spalin, co
pozwalana dobér urzadzenia odpylajacego (np.cyklonu).

Lp Typ kotla  Strumien spalin Stezenie pylus, Typ cyklonu o Srednicy

m?3/s g/m3 D.=800 mm
1. WR-5 5,0 150 CE-4xD,
2. WR-10 10,0 80 CE-6xD,
3. WR-25 20,0 40 2 baterie CE-6xD,
4, OR-16 10,0 100 CE-6xD,
5. OR-32 30,0 50 2 baterie CE-8xD,
6 OR-35 33,0 50 2 baterie CE-8xD,
7 WRp-46 21,7 40 2 baterie CE-6xD,

8 WRp-70 38,1 30 2 baterie CE-8xD,
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[los¢ wytrgconego popiotu, ktory ma zostac
pomoca
projektowanego przenosnika $limakowego,
wynika ze sprawnosci cyklonu. Na potrzeby
projektu mozna przyjaé, ze Wynosl ona

odebrany spod cyklonu za

n=90%.
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Przy obliczaniu ilosci popiolu przypadajace;j
na jeden przenosnik nalezy uwzgledni¢ ilo$¢
baterii  cyklonowych. Jeden przenos$nik
odbiera popioét z jednej bateril.

Na podstawie wymiarow cyklonu (baterii)
okresla sie¢ 1los¢ 1 rozstaw otwordéw
zasypowych przenosnika. Przenosnik
przemieszcza wytragcony popiot do kanalu
Instalacji hydraulicznego odzuzlania kotla,

oddalonej od stopy fundamentowe]j cyklonu o
o m.



Stopy fundamentowe
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Rys. 6. Bateria cyklondw CE-4xD
1 - kotnierz 1, 2 - kotnierz 2, 3 - kolnierz 3, 4 - 4 otwory & 26, 5 - n 0lwo-
row @ 12, 6 - 8 otworow & 14
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Wydajnos¢ przenosnika slimakowego oblicza sig
Ze WZOru:

qm:kowAsnpn
gdzie: k, — wsp. =zalezny od pochylenia
przenosnika (rys.1,dla0°-k,=0),
v — WSp. napelnienia koryta uzalezniony od
wlasnosci materialow  transportowanych

(tabela 2),
A — czynny przekroy poprzeczny slimaka,
m2
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A = nt/4(D?-d?%)~ nD?4/4=0,785D>
D — Srednica slimaka, m
d — Srednica watu slimaka, m
S — skok slimaka, m
s=D — dla materialéw sypkich
s=0,8D — dla materialéw kawatkowych
n — liczba obrotéw §limaka, s
P, — gestos¢ nasypowa pytu, kg/ms3
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Przyjmujac A=0,785D?i s=D otrzymuje sie:

D=[q,,/0,785 -k, v - n-p,]*3, m
a dla s=0,8D:
D=[0,/063 Kk, y- n-p], m

Poniewaz wartos¢ liczby obrotéw n podane w tabeli
2 uzaleznione sa od $rednicy D, nalezy tu zastosowac
metode prob | bledow. Prawidlowo dobrana srednica
slimaka powinna Jjak najmniej rézni¢ sie od
obliczone] z powyzszych wzorow, ale by¢ od niej
wieksza.
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Tabela 2. Parametry ruchowe i obliczeniowe przenosnika slimakowego

Rodzaj nosiwa Maksymalna predkos¢ obrotowa $limaka [1/s]
W f | Dla $rednicy $limaka D [m]
Grupa  Cechy charakterystyczne 0,10 0,15 /0,20 | 0,25 | 0,30 |0,35 |0,40 | 0,50 | 0,60

I Materialy lekkie, swobodnie sy-

piace si¢ 1 mnieScierajace jak | 0,45+ 125 1301271231231 22 | 21120 17| 15
zboze, rzepak, kasza, zmielony | 0,50 ’ , , , , , : : , ,

ngiel

I Materialty o $rednim cigzarze,
niescierajace,  drobnoziarniste | 0,38+ | 1,45+ 1,6+
jak fasola, soja, zwir, miat| 0,40 |1,85 20 119118 17 1,5
weglowy

1,4+

1,5 113

1,25 1,2

III Materialty w niewielkim stopniu
scierajgce  si¢ O gf;stosm
usypowej 6001000 kg/m®,
drobnoziarniste  jak nglel
(groszek, orzech, popidt, wapno,
0l

0,30 % 16 {1514 (13 |125|12 |12 | 10|09

IV Materiaty srednioscierjace, jak
cement, gips, kamien wapienny 0.25
drobny, piasek  formierski, | ™
siarka, kwasny fosforan sodowy

12 (12 (11|11 100908 |0,75
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Moc na wale przenosnika slimakowego P oblicza sie¢

Ze Wzoru empirycznego:

P=100-q, L (f£sinp), W
Wystepujacy we wzorze wsp. oporow ruchu f zalezy
glownie o0d wlasnosci materialu transportowanego
przenos$nikiem 1 pozwala na globalne ujecie oporow
ruchu powstajacych podczas pracy przenosnika. Na
opory te skladajg sie: sity tarcia nosiwa o0 powierzchnie
koryta, powierzchnie srubowg watu, opory w lozyskach,
opory podnoszenia (B=#0°), opory zatrzymania materiatu
W przestrzeniach martwych przy tozyskach, sity tarcia
krawedzi  powierzchni  Srubowej  walu,  opory
przemieszczania materiatu.
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Moc silnika napedzajacego przenosnik:
P.=k - (Plm), W
gdzie: k — wsp. rezerwy mocy, zalezny od mocy na
wale (wg rys. 2),

n — sprawno$¢ przektadni 1 silnika n=0,6-0,9.
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